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麥克納姆輪

是由具有特殊幾何形狀的滾輪構成，這些滾輪以 45 
度角的特殊方式放置，其滾輪傾斜地附著在輪框的
圓周上，這種設計方式可以讓車子進行多方位移動。
這個斜向推力可以被分為縱向和橫向兩個向量。整
個車體由兩對擁有滾輪鏡像排列的麥克納姆輪所驅
動，每個車輪各自會產生相應的向量，這些向量的
合力決定了車體最終的活動狀態。

麥克納姆輪

可以根據完成某項工作的能力進
行特殊設計，通過調節各個車輪
獨自的轉向和轉速，可以實現整
個車體前行、橫移、斜行、旋轉
及 其 組 合 等 運 動 方 式， 優 點 在
於結構緊湊、運動靈活，非常適
合空間狹窄、直角彎偏多的作業
環境，這意味著增加車輛的自由
度。

鎬億針對麥克納姆輪的壽命、結構的強度不斷
進行改良和升級。我們有專門用於測試麥克納
姆輪壽命的設備，並運用多種等級的材料和不
同尺寸規格的麥輪，搭配最嚴苛的測試條件，
將麥克納姆輪提升到最理想狀態。提升產品的
使用壽命並且保障車子在行走時不會出現問
題，同時也保證客戶運用鎬億的輪子時，能享
受高品質服務並安心使用，是鎬億最大的優勢
和持續推動的目標。

品質保證

工作環境
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麥克納姆輪搭配動力模組

麥克納姆輪由一系列聚氨酯 (PU) 覆蓋的滾輪構成，這些
滾輪傾斜地附著在輪框上的圓周上。

當麥克納姆輪轉時，推進力僅在滾輪方向上產生，因此
通過命令車輪以各種方向的組合旋轉，車輛可以以不同
的運動模式運動，這種運動學特性使麥克納姆輪成為
AGV 的主流。但是儘管滾輪的外形設計成使麥克納姆輪
的圓周成為一個完美的圓，但是當麥克納姆輪在地面上
滾動時，經常會看到規則的振動。我們調查了該現象並
提出了解決問題的方法。

結構分析證實，麥克納姆輪周圍不規則的聚氨酯剛度可
能會導致振動，我們通過更改金屬芯和聚氨酯層的幾何
形狀來實現均勻的剛度，經過一系列 3D 有限元素分析
後，最終設計完成。

研究所使用的麥克納姆輪樣品，為輪外俓 203mm，輪寬
105mm 的產品，該樣品為廣泛使用具代表性的麥克納姆
輪如圖 1 所示，由八根滾輪組成，滾輪安裝角度為 45 度，
從麥克納姆輪的側面來看，每根滾輪的弧度相接會形成
一個圓，但實際上滾輪與滾輪在交替時會有高低差。

研究結果顯示此高低差來自於滾輪的變形量。因此我們
研究目標是藉由改變麥克納姆輪的幾何設計，使其在運
行時各個角度的變形量能統一，如此麥克納姆輪在運行
時便不會因為產生高低落差而引發振動。

我們使用有限元素分析滾輪的角度、聚氨酯變形量、整
體彎曲變形量，如圖 2 所呈現滾輪的網格化來模擬實體。

圖 1. 麥克納姆輪的典型設計，由多個聚氨酯覆蓋的滾輪
組成

圖 2. 網格化滾輪

我們研究發現滾輪的壓縮變形量與聚氨酯的厚度有高度
的相關性，聚氨酯厚度越薄壓縮變形量越高，聚氨酯厚
度越厚則壓縮變形量越低。故我們對滾輪的聚氨酯厚度
進行調整，保持滾輪外弧度不變，藉由修改中間的鐵芯，
改變滾輪受力時的壓縮量。
此方法可以使麥克納姆輪在連續運行下，使滾輪壓縮量
統一高度，並且針對滾輪重疊部分做分析，模擬實際運
行的情況，滾輪最邊壁調整厚度需要與中間的厚度做連
動，無法分開處理，在軟體中需要建模進行連續性的分
析，如圖 3 所示，才能找出最佳方案。

結論之歸納如下：
麥克納姆輪的振動來源，來自於麥克納姆輪滾輪的壓縮
變形量，在相同的受力下有不同的壓縮量，在連續運行
下會有規律且高頻的振動。

利用聚氨酯的特性調整厚度，可以使麥克納姆輪滾輪在
各角度下，承受 200 公斤的重量，並且使壓縮量都可以
達到一致，成功降低麥克納姆輪的振動。

圖 3. 有限元素分析滾輪受力後各角度的壓力分佈
上 : 含有雙滾輪的立體有限元素模型
下 : 有限元素分析結果所顯示的接觸面積與壓力分佈圖
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產品編號 輪面材質 輪框材料 輪徑 輪寬 鍵長 鍵寬 軸芯 單顆載重 (Kg) 單顆重量 (Kg)

HIT152AHD

PU

6061 
鋁合金

152 80
33.3 
+0.1

8 
+0.02

Φ30 
+0.02

100 5

HIT203AHD 203 103 200 9

HIT254AHD 254 128 400 15

HIT305AHD 鑄鐵 305 156 48.8 
+0.1 14 

+0.02

Φ45 
+0.02 750 40

HIT357AHD
7075 

鋁合金

357 190 53.8 
+0.1

Φ50 
+0.02 1000 43

HIT406AHD 406 210 64.4 
+0.1

18 
+0.02

Φ60 
+0.02 1500 55

麥克納姆輪

專利
◤達到更高的減震效果
◤滾子的拆裝設計更簡單

圖：麥克納姆輪行走轉向原理

圖：萬向輪需搭配減速機與馬達共同使用，規格
依照機台載重來配合圖：萬向輪搭配機械手臂

麥克納姆輪

單位：mm

◤優點：高載重、防靜電、耐磨靜音、多方向性移動、
不需任何迴轉半徑

◤適用範圍：無塵室、半導體廠區、自動化倉儲、重
型設備移動和各種空間較多限制的場地，例如飛機修
護、火車修護

◤運轉方向：前進、後退、左右橫移、各種斜向移動、
原地旋轉 ... 等
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麥克納姆輪搭配動力模組

型號 HIT152AHD-400R HIT152AHD-400RM HIT203AHD-800R HIT203AHD-800RM

規格 6 吋麥輪 + 減速機 6 吋麥輪 + 減速機 + 馬達 8 吋麥輪 + 減速機 8 吋麥輪 + 減速機 + 馬達

最大附載總載重 400kg 800kg

麥克納姆輪直徑 150mm 203mm

麥克納姆輪寬度 80mm 105mm

麥輪搭配動力模組總寬度 108mm 204mm 126mm 222mm

麥克納姆輪額定輸出速度 0.94m/s(3.39kph)
(120RPM)

0.83m/s(3.0kph)
(106rpm)

0.63m/s(2.23kph)
(60RPM)

0.56m/s(2.0kph)
(53RPM)

麥克納姆輪額定輸出轉矩 350kg-cm(35N-m) 
單顆 330kgf-cm(33N-m) 900kg-cm(90N-m) 

單顆 570kgf-cm(57N-m)

驅動輪空載最大輸出速度 1.57m/s(5.65kph)
(200RPM)

1.02m/s(3.66kph)
(130RPM)

1.05m/s(3.776kph)
(60RPM)

0.68m/s(2.45kph)
(65RPM)

驅動輪瞬時最大輸出轉矩 700kg-cm(70N-m) 
單顆 660kgf-cm(66N-m) 1800kg-cm(180N-m)

單顆 1140kgf-cm(114N-m)

減速比 25 比 50 比

額定功率 - 400W 單顆 - 400W 單顆

額定工作電壓 - DC48V - DC48V

額定工作電流 - 10A - 10A

斷電剎車保持力 - 10kgf-cm(DC24V/9W)
單顆 - 10kgf-cm(DC24V/9W)

單顆

編碼器輸出信號 - A,B,Z  1024P.P.R - A,B,Z  1024P.P.R

整體重量 4.32KG 6.56KG 10.7KG 12.94KG

減速機傳動效率 >=90%

壽命 10000HR

保護等級 IP40

最大容許逕向載重 3500N 單顆 6000N 單顆

麥克納姆輪搭配動力模組
◤ 緊湊結構設計

◤ 整合輪胎、減速機、馬達、剎車器及編碼器，有效減少動力模組長度，提供更多的車體空間

◤ 減速機採大模數行星式的結構，使輸出具有高剛性，能夠應對較大的負載需求

◤ 搭配編碼器可做閉迴路控制，提供更高的精度和控制性能

◤ 使用聚氨酯材質輪胎，調高與地面的接觸摩擦力，避免打滑

◤ 搭配一對二通訊型驅動器，省空間、省配線


